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A GND 1ab direkt legyen bekdtve a PAD-ba az IC alatt. A PSU alatt teleféld legyen, és
a PAD alatt sok via. Hod alasra legyen nagy foldfeltlet! A tekercs és a didda a
lehetd legkozelebb keriiljon a PH labhoz. Az RT ellendllasok a lehetd legkozelebb
legyenek az IC-hez és az IC alattl GND-hez szorosan kapcsolédjanak.

Layout: http://www.ti.com/lit/ds/symlink/tps54260.pdf - 40.oldal

Az egyéb kondik 25V-osak legyenek

A bemeneten 50V-os kondik legyenek
A kimeneten 6.3V-os kondik legyenek.
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